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Vorschlag für ein Follow-up Proposal 
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Einsatz von Feldrobotern zur Erfassung der 

räumlichen Heterogenität von THG Flüssen 

 Zeitliche Variabilität durch kontinuierliche EC-Messungen und 

automatische Kammermessungen mit QCL-Einsatz gut abgedeckt 

 Erfassung der räumlichen Variabilität durch die (meist geringe) 

Anzahl der Kammern extrem limitiert 
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Beispiel für ein (stationäres) Kammersystem 
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GC vs. QCL chamber measurements of N2O 
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Braunschweig campaign 2012 - Grassland
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Riso campaign 2013 - Willow (harvested, fertilized)
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Feldroboter 
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 Basisplattformen existieren 

• FH Osnabrück/iotec 

• NMBU, Universität Ås, Norwegen 
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Beispiele für bereits existierende Anwendungen 
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Mögliche Projektpartner und Inhalte 
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 FH Osnabrück/iotec u. NMBU, Uni Ås 

• Steuerungssoftware sowie Bodenfeuchte 

und Bodentemperaturmessungen durch 

FH Osnabrück/iotec 

• Roboter der NMBU, Uni Ås als Basis 

 Entwicklung von: 

• 2 Kammertypen (transparent/nicht transparent; mit und ohne Rahmen) 

• Kühlsystem für transparente Kammern 

• Temperaturregulierung für QCL-Box 

• Anwendung auf Testfläche  Umzäunung 

• Kontinuierliche Messungen auf „Schienen“/verfestigten Spuren 
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